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技術規格 | Technical Specifications
物理規格

（Physical）
尺寸：�� × �� × �� mm
重量：��.� g

核心運算與儲存
（Core & Storage）

感測器與導航
（Sensors & 
Navigation）

電源管理
（Power Supply）

介面
（I/O Ports）

PWM 輸出：�� 組 PWM 輸出
UART：� 組 UART
通訊介面：� 組 CAN bus、� 組 I�C、� 組 USB Type-C
影像 / 類比輸入：� 組雙鏡頭輸入、� 組 ADC 輸入

輸入電壓：�V～��V DC
BEC �：�V / �.�A
BEC �：�V / �.�A

動態追蹤：� 軸慣性導航系統
高度計：高精度氣壓計，提供公分級高度解析度
電子羅盤：內建磁力計，作為備援安全機制
GNSS：提供第二組 GPS 專用接口

MCU：STM��H���，��位元 Arm® Cortex®-M�，主頻 ���MHz
記憶體：最高 �MB Flash，最高 �MB RAM
儲存：內建 MicroSD 卡插槽，支援高頻寬 Dataflash 記錄

研發製作

全球授權

ArduPilot官方認證
支援ardupilot與PX�等開源飛控韌體
確保最高等級韌體相容性與系統穩定

type-c接頭超便利
使用主流type-c 捨棄舊式接頭

提升連結便利性

高效能MCU 提供極致效能
選用優於市場效能MCU 

提供極致效能 大幅提升飛行穩定性

高頻率雙IMU架構
別於多數飛控板單IMU

使用雙IMU架構
增加姿態穩定 提升飛行品質

台灣自主研發製造 【非抄板】
避免資安風險 符合高階商用或軍工規專案

輕鬆應對非紅供應鏈 嚴格審查標準

100% MIT100% MIT
ArduPilot Officially Certified

Supports open-source flight control 
firmware including ArduPilot and PX�

Ensures high-level compatibility and system stability

Convenient 
Type-C Connector

Uses mainstream USB Type-C interface
Improves connection 

convenience and compatibility

High-Performance MCU 
for Extreme Performance

Equipped with a high-performance MCU 
optimized for demanding applications
Significantly improves flight stability 

and processing capability

High-Frequency 
Dual IMU Architecture

Unlike most flight controllers 
using a single IMU,

our dual IMU design enhances 
attitude stability and flight reliability

Designed and Manufactured in Taiwan
 (Non-Copy Board)

Avoid supply chain risks and 
comply with high-end commercial and 

military-grade project requirements

Technical Specifications
Physical Dimensions ： �� × �� × �� mm

Weight ： ��.� g

Core & Storage

Sensors & 
Navigation

Power Supply

I/O Ports
PWM Outputs : �� PWM outputs
UART : � UART ports
Communication Interfaces : � CAN bus, � I�C, � USB Type-C
Video / Analog Inputs : � camera input, � ADC inputs, OSD supported

Input Voltage ： �V～��V DC
BEC � ： �V / �.�A
BEC � ： �V / �.�A

Motion Tracking : �-axis inertial navigation system
Barometer : High-precision barometer with centimeter-level altitude resolution
Compass : Built-in magnetometer for backup safety mechanism
GNSS : Dedicated secondary GPS interface

MCU ： STM��H���, ��-bit Arm® Cortex®-M� @ ���MHz
Memory ： Up to �MB Flash, Up to �MB RAM
Storage ： Built-in MicroSD card slot 
                     supporting high-bandwidth Dataflash logging

Designed & 
Manufactured

Global Distribution

�F., No.���, Wenxin Rd., Gushan Dist., 
Kaohsiung City ���, Taiwan
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Made in Taiwan · Quality Assured

ArduPilot公式認証
ArduPilotやPX�などの

オープンソースファームウェアをサポートし
最高レベルのファームウェア互換性

とシステムの安定性を確保します

便利なType-Cコネクタを採用

主流のType-Cコネクタを採用し、
旧式のコネクタを廃止

接続の利便性を大幅に向上させました

高性能MCUが
究極のパフォーマンス

市場の標準を上回る高性能MCUを採用
究極のパフォーマンスを提供し

飛行の安定性を大幅に向上させます

高周波数
デュアルIMUアーキテクチャ

一般的なシングルIMUとは異なり、
デュアルIMUアーキテクチャを採用

姿勢の安定性を高め、飛行品質を向上させます

���% MIT 台湾での自主開発·製造
情報セキュリティリスクを回避し

ハイエンドの商用または要件に適合
「非レッドサプライチェーン（脱中国サプライチェーン）」

の厳しい審査基準にも容易に対応します

100% MIT

技術仕様 | Technical Specifications
物理仕様

（Physical）
サイズ ：36 × 36 × 17 mm
重量：��.� g

コア演算と
ストレージ

（Core & Storage）

センサーと
ナビゲーション

（Sensors & 
Navigation）

電源管理
（Power Supply）

インターフェース
（I/O Ports）

PWM出力：��系統 PWM出力
UART：�系統 UART
通信インターフェース：1系統 CAN bus、�系統 I�C、�系統 USB Type-C
映像 / アナログ入力：�系統デュアルカメラ入力、�系統 ADC入力、OSD対応

入力電圧 ：�V～��V DC
BEC �：�V / �.�A
BEC �：�V / �.�A

動態追跡：�軸慣性航法システム
高度計：高精度気圧計、センチメートル級の高度分解能を提供
電子コンパス：磁力計内蔵、バックアップ安全機構として機能
GNSS：第�系統 GPS専用ポートを提供

MCU：STM��H���、��ビット Arm® Cortex®-M�、クロック周波数 ���MHz
メモリ：最大 �MB Flash、最大 �MB RAM
ストレージ：MicroSDカードスロット内蔵、
                       高帯域幅 Dataflash ログ記録対応

研究開発

国際ライセンス ��� 高雄市鼓山区文新路 ��� 号 � 階
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